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 ، الموصل ، العراق لموصلجامعة ا، كمية عموم الحاسوب والرياضيات ،  قسم عموم الحاسوب
 
 

 البحث معلومات
 2017/  4/  9تأريخ الاستلال: 

 2018/  2/  20تأريخ القبول: 
 

 الممخص
تحوووووم  صوووومة راحووووة اليووووا ويوووووي رميسووووية وهايويووووة تمتمووووك ميوووو ات  ات   ميووووة ، ممووووا يجعم ووووا  حووووا  

م   اليسوو ة لتحايووا الوصوواما ال امووة لووا ال ياسووات الحيويووة مووو امتلك ووا ق ووول عووالا موون ق وول المسووتوا
 الشوصية.

تم لا   ا ال حث اقتراح يري ة جاياة لمتعرف عمو  افلوراا  اسوتواام تمييو  راحوة اليوا  ا عتمواا عمو  
اسوتواام  الويووي الرميسوية والهايويوة الموجوواة لوا راحوة اليوا يوتم اسوتولا  ية، لا ال ااالتفصيلت 

عمميووة اسووتولا ي وواي التفصوويلت طي ايووة وووي ، تع   ووا يري ووة  عموو  ميحيووا لتحايووا  وو   الويوووي 
ت عمووو  ي ووواي الويووووي لتحايوووا  ووو   الي ووواي طالتفصووويلتت ، ولوووا عمميوووة 3*3والتفوووربت  تمريووور يالووو ة ط

جووورام عمميووة الميا  وووة  ووين المووواولت و اسوووتواام ووار ميووة مسوووالة  وسوواروف الميووورة الميا  ووة تووم  ا 
يير حا العت وة لمميا  وة لمحصوول عمو   لضول تمييو  تم  جرام عاة ميا  ات وتغوقا  وقاعاة ال يايات.

مموووا اه وووت كفوووامة الووار ميوووة الم ترحوووة واقت وووا  65%   يموووة عت وووة 99وقوووا  مغوووت يسووو ة التمييووو   لووو  
 العالية جاا لا التميي  وقمة يسب الويأ لا التميي .

 الكممات المفتاحية:  
الم ياس الحيوم،  التعرف، التح ق،  

 تفصيلت صمة راحة اليا . ال
 المراسمة مع:

 بشار عبد الستار يونسالاسم: 

 البريد الاليكتروني:
abo_mustafah2005@yahoo.com 

 

 رقم الياتف:
 

 المقدمة -1

 المقاييس الحيوية 1 -1
ت Bio وووو كمموووة مشوووت ة مووون اليوياييوووة ط Biometricس الحيويوووة اييالم ووو

يووووووووم اس الحيوووووووت وتعيوووووووا طال يووووووواست. الم Metric معيووووووو  طالحيووووووواةت وط
ت  ووو عمووم قيوواس وصوواما اريسووان لغوور  مصووااقة  و Biometricط

يسوووتوام للعتوووراف ا لوووا ويظوووام ال ياسوووات الحيويوووة تحايوووا  ويوووة الفووورا. 
 اعت ار وا  ة تسوتوام ال ياسوات الحيويوةواصوالمعموموات اللمفرا. لا يظم 

  ي ووام ويووة والوتحكم لووا الوصووول. كمووا لشوكل موون  شووكال  اارة الوصووول 

حايووووووا  ويووووووة افلووووووراا لووووووا المجموعووووووات التووووووا  ووووووا تحووووووت تسووووووتوام لت
 .   [1]المراق ة

عموو  ايوون ت ييووة تحايووا  ويووة الفوورا تم اميووا   يضوواويعوورف الم يوواس الحيوووم 
جيةت والوصوواما السووموكية و ليو الوصوواما الفي ياميووة طالفسوو  سوواسعموو  

 الفسوويولوجيةال ياسووات الحيويووة   يوووابت يوضووب  عوو  1، والشووكل ط [2]
لم واييس الحيويوة لوا مجموعوة متيوعوة ايوتم اسوتواام  يظموة  .والسوموكية 

المسوووتوام طمهوووال   مووونمووون المجوووا ت التوووا تتيموووب يوعوووا مووون التح وووق 
 .[3]مراق ة الاوول  و  رامج الرعاية ا جتماعية وغير ات 
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 والسموكية الفسيولوجيةالقياسات الحيوية  أنواعبعض ( : 1شكل )

)س( صممفات  اليممد أوردة)و(  الإصممبع)ىممم( طبممع  )د( ىندسممة اليممد شممبكية العممين )ز( قزحيممة العممين)ب(  الإصممبع أوردة)أ(  الفسمميولوجيةالبصمممات 
DNA  )ط( راحة اليد  )ي( الوجو   الأذن)ح( 

 )ن( الصوت )ك( الضغط عمى المفاتيح )ل( التوقيع )م( طريقة المشية البصمات السموكية
 

 بصمة راحة اليد 2 -1 
ال ياسووات الحيويووة لووا الوصوواما ال امووة  حووا   ووا  راحووة اليووا صوومة 

 الراحوووة تحووووملمسوووتوام .  صووومة مووون ق ووول ا الاعووو ق وووولامتلك وووا موووو 
  ميووووة  اليسوووو ة لتحايووووا الشوصووووية   اتميوووو ات  مووووكتتم رميسوووويةويوووووي 

واسوعة ا يتشووار  وا سوومة حيويوة  يواالويووي الرميسوية لوا راحووة ال. [4]
م تيوواليووا التووا  لمكشووف عوون  ويووة الفوورا عوون يريووق صووور  صوومة راحووة
ومووووو توووووالر  .[5]الحصووووول عمي ووووا  اسووووتواام ت ييووووات المسووووب الضوووووما 

 صوومة الراحووة عاليووة  ت ووا ، ل ووا المسووب الحيووة ل صوومة الراحووة تكيولوجيووا
يفوووا  ال وووايونا تماموووا ك يووور   الاقوووة تم ووو ،  ووواليظر ا لوووا اليوووب الشووورعا وا 

ت م اريووة مووو مووا موجوووا minutiaeلوجوووا عوواا ك يوور موون التفصوويلت ط
عواا صول ي، حيوث قوا ارصو وم اييس اور  مهول  صومة لا تفصيلت 

 عووواا التفصووويلت  ضوووعاف 11  لووو ة اليوووا حوووالتفصووويلت لوووا  صووومة را
 .[6]ارص ولا  صمة  موجواال

ال يوووواس الحيوووووم الوووو م يسووووتوام  صوووومة راحووووة اليووووا يعتمووووا عموووو   يموووواي 
يوو  ، لوو لك لووان يظووم تمي افلوورااالويوووي الموجووواة لووا راحووة اليووا لتمييوو  

لصوووورة  ارحصووواميةتعتموووا عمووو  الوصووواما الحايهوووة  صووومة راحوووة اليوووا 
 .[7]راحة اليا 

 مزايا بصمة راحة اليد عن بقية المقاييس الحيوية 3 -1
راحووة ، لافلووراا ووا لتعريووف ليتمييوو   صوومة راحووة اليووا  ووا يري ووة موهوووق 

وي واي  حوم العايا مون المميو ات مهول ط الويووي ال وار ة والتجاعيوات اليا

تستوام  ما لين الكفايوة لوا عمميوة   نو    المي ات يمكن  وغير اتلالتا ا
م اريوة موو   يوة الم واييس الحيويوة. ومون  افلورااالتح ق  و التعرف عم  

  يأتا  ين     الم ايا ما
 الويوووووي الموجووووواة لووووا راحووووة اليووووا  ووووا لريوووواة موووون يوع ووووا،  يموووواي

موون غير ووا موون  ولوورة  كهووروالوصواما الموجووواة لووا  وو   الويوووي  ووا 
 وق حية العين. افصا و صمات 

الصوور   نق حية العين مهل تتيمب صور عالية الاقة، لوا حوين   يماي
الويوووي والتجاعيووا يمكوون تميي  ووا حتوو  لووا لووان  صوومة راحووة اليووا  لووا

الميوفضوووة الاقوووة، لووو لك يكوووون اسوووتي اي الم ايوووا اقووول كمفوووة مووون الصوووور 
 غير ا.

لووووا    كهوووورمة راحووووة اليووووا لايوووون ق ووووول عموووو   صوووو التمييوووو  اعتمووووااايظوووام 
 .[8]من ق ول  صمة ق حية العين مهل  افشواا

متمك ووا  صوومة راحووة تم الصووفات الها تووة التووا ااسووتواتووم لووا  وو ا ال حووث 
و ا الويووي الرميسوية والتفرعوات الهايويوة والموجوواة ضومن ميي وة اليا 

الميو ات  طراحة اليات والتوا يوتم تحايوا ا لتجورم عمي وا عمميوة اسوتولا
وتوووووم اعتموووواا التفصووووويلت  ت Region Of InterestتROIطط
الاقي وة مي وا  ويووي  الوة ال  عوا  ا     الويويتكويتا ت الminutiaeط

ال ووار ة  لويوووي، لت  وو  ا تGaussian filterطالتمويوون مرشووب اسووتواام 
 لمعممية . لصياوقات يوضب المويي ا2والشكل طوالواضحة مي ا . 
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 (Palmprintنظام تمييز بصمة راحة اليد )ل صندوقيمخطط ال(: ال2شكل )

 

 الدراسات السابقة  1-4
 ( )[9] )2011دراسة )زينة نبيل   

قامت ال احهة   واقتراح يظوام م يواس حيووم يعتموا عمو  اف عواا ال ياسوية 
واصووية موون وووواا  ياسووة  51لميووا، حيووث قامووت ال احهووة  اسووتولا 

م وواييس لمتيووا ق  ووين  صوومة ا اوووال  اليووا الموتمفووة، واسووتوامت هوولث
و صوووومة ال الووووب، و ووووا طالمسووووالة ا قميايووووة وم يوووواس المسووووالة الميمووووق 

 % .97والمسالة الاالية ا وليةت، وتم الحصول عم  يس ة تميي   مغت 
 ( دراسةLinlin Shen and Others( )2012( [10]   

م معوووالج قوووام ال ووواحهون  ووواقتراح يظوووام تمييووو  ل صووومة راحوووة اليوووا  اسوووتواا
السوريو ل يووااة  Digital Signal Processor DSPشوارة الرقميوة ا 

 سوووتولا الميووو ات،  G-LBP ةرح ال ووواحهون يري وووواقوووة التمييووو ، واقتووو
موو  Gabor Waveletو وا يري وة توامج  وين يري وة مويجوات جوا ور 

 Local Binary Pattern (LBP)مشوغل ا يمواي الهياميوة المحميوة 

operator  واام قاعووووواة  يايوووووات عالميوووووة ، و اسوووووتPolyU  وقوووووا توووووم ،
 % .96الحصول عم  اقة تميي  

  طدراسةS. Biradar[11] )2113ت ط    

قاموووت ال احهوووة  اوتيوووار يظوووام تمييووو  افشوووواا  اسوووتواام  صووومة راحوووة 
 Gaussian، حيوووث اسوووتوامت مرشوووب التمويووون  Palm printاليوووا 

filter  اف كووووووووايا لتيعوووووووويم الصووووووووورة ، وقووووووووا اسووووووووتوامت مرشووووووووب الحووووووووو
يجوواا حالووة ا تجووا    سووتولا ميوو ات الوووي الرميسووا لووا راحووة اليووا وا 
وقووووة ا يحووواار لكووول ي يوووة  اسوووتواام  قيعوووة سوووو ل. عمميوووة التيوووا ق توووتم 

يشوام متجون الميو ة  9X9 واسوية ت سويم اليتيجوة  لو  كتول  كول كتموة، ل وا 
، و اسووتواام قاعوواة  يايووات %86وتووم الحصووول عموو  اقووة تمييوو   مغووت 

 . PolyUية عالم
 اراسة طSumalatha K.A, Harsha H[12]ت 2114ت ط  

 لت ووواي صوووورة لراحوووة اليوووا  يووووري تين ،  ةر يقوووام ال احهوووان  اسوووتواام كوووام
ت  ستولا الي واي المفتاحيوة ، Low resolutionافول   اقة قميمة ط

 سوووتولا الويووووي  تHigh resolutionوالهاييوووة  اقوووة عاليوووة ط
والتفرعات لمرك  لراحة اليا ، والوامج  وين الوصواما الرميسية والهايوية 

ليوووووتم الميا  وووووة  يي وووووا و وووووين قاعووووواة ال يايوووووات المستومصوووووة  ووووواليري تين 
 .المستومصة  يفس اليري ة

 اراسة طHarshala C. Salave and Others[13]ت 2015ت ط   

قووام ال وواحهون يري ووة  سووتولا هوولث ايووواب موون الويوووي موون  صوومة 
وويووووي التجاعيوووا  تPrincipleا الويووووي الرميسوووية طراحوووة اليوووا ، و ووو

وتووم اسووتواام عوواة يوورق  تRidgesت والويوووي المرتفعووة طWrinklesط
 Energy , Entropy , Correlation , contrast , andمهول ط

Angular Second Moment(ASM).ت لا عممية الميا  ة 

 اراسة طShashi Bala[14]ت 2016ت ط   

يوووة اسوووتولا الميووو ات ووار ميوووة تت وووو تكووورار اسوووتوام ال احوووث لوووا عمم
لت ووويم الويوووي المت يعووة   تRepeated Line Trackingالوووي ط

والويوووي الهايويووة  و التجعوواات    تPrinciple أيواع ووا ط ا ساسووية ط
ت ت الموجواة لا ميي ة راحة اليوا ،  اسوتواام صوورة راحوة Wrinklesط

جرام الميا  ة  وين متج وات ت واLow Resolutionاليا الوايمة الاقة ط
 المي ات.

 بصمة راحة اليدباعتماد تمييز الخوارزمية المقترحة لم  -2
ت ووا  عمميووة تمييوو  راحووة اليووا  عمميووة التسووجيل ، حيووث يووتم تسووجيل عوواا 

لكوول لوورا  اسووتواام ج ووا  الماسووب الضوووما  اقووة  يوواموون يمووا ج صووورة ال
تتومم ووا  لجعوول افصووا و ي يووة لوييووة  عووا وضووو ا ووا يس 1611*1211

ريجواا  اويوة الصوفر و  هيام تسوجيل الصوورة لموتوما مون عمميوة التواوير 
معالجووات عوواة  عووا ، و ت3الشووكل طكمووا يظ وور لووا ت orientationلميووا ط
 و ن التفصيلت الياتجة مي ا لا قاعاة  يايات.يتم 

 
 المأخوذة من الماسح الضوئياليد ( : صورة 3شكل )

 

، ميووات متعاق ووة ت ووا    وورامة الصووورة لميووا عم  وورجرامت ووا  عمميووة التمييوو  
،  عوا  لوك يوتم  لتحايا ميي ة العمل ط راحة اليا ت افوليةالمعالجة  تمي ا

لتحايوووا  Maximum Curvature اسووتواام ووار ميووة  عمووو  ميحيووا
هووم ، عمميووة التيحيووف لمويوووي، تع   ووا الويوووي الموجووواة لووا راحووة اليووا

عممية الميا  وة موو  ، و ويرات minutiaeاستولا التفصيلت طتمي ا 
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 لتميي  راحة اليا .الووار مية الم ترحة ت يمهوووووول 4قاعوووووواة ال يايووووووات المو ويووووووة هووووووم  عيووووووام اليتيجووووووة . الشووووووكل ط

 مخطط لعممية تمييز راحة اليد ( :2شكل )
 

 preprocessing الأوليةالمعالجة  1 -2

 التدرز الرمادي إلىتحويل الصورة  1 - 1 – 2
لمصوووورة المسوووتممة لمتسوووجيل  و لمتعريوووف  عمميووووة  افوليوووةعالجوووة المت وووا  
طالعلموووات  الوووا ا يس  لووووان  الوووةر التوووارج الرمووواام  لووو ل الصوووورة يوووتحو 

 .ت 5 حظ الشكل ط عن  عض ات افصا والتا تفصل 

 
 ( : تحويل الصورة إلى التدرز الرمادي بعد إزالة ألوان العلامات5شكل )

 لوديان بين الأصابعتحديد نقاط ا 2 - 1 – 2
لتحايوا حواوا اليوا ت Canny filterكوايا طالحالوات  مرشوبيوتم اسوتواام 

ت Valleysطالوايووان  وي وواي تTipط ال موومالي وواي  تحايووايووتم  عووا  لووك و ، 
والتوا توم تعميم وا ، حيث يتم تحايا ي اي الوايوان التا ت و  ين افصا و 

 .بت - 6 ت وط -6 الشكل ط المر عات وكما موضحة لا 
 

 
 ( : تحديد مناطق الوديان بين الأصابع6شكل )

 

 Orientationتوحيد الاتجاه لجميع الصور  3 - 1 – 2
يووتم  تتOrientationلكووا تووتم عمميووة تصووفير الصووور طتوحيووا اتجا  ووا ط

 وحسووووب قيمووووة الميوووول  ووووين الي يتووووين، ،تRotateط مميووووة توووواويرع  جوووورام
وال يصووور  ويصوورال عا صوو افولوو   ووين الي يووة  مووا   لتصوو ب ي يتووين 

عمووو  اسوووت امة واحووواة  ،الوسوووي  والسووو ا ة صووو عا الهاييوووة  وووين الي يوووة و 
 .ت7الشكل ط وكما يظ ر لا

 
 ( .orientation( : تدوير الصورة لتوحيد اتجاه جميع الصور)7شكل )
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 Region Of Interest (ROI)تحديد منطقة العمل  4 - 1 – 2
ت عموو  شووكل ROIطالم مووة  لتحايووا ميي ووة العموويووتم لووا  وو   المرحمووة 
 ت عمو   ن تكووون الي يوة افولوو pixelsي يوة ط 411مر وو يوول ضوومعن 

وكموا يظ ور لوا  ا  اوية المر و العميا السفم  ،   ين الويصر وال يصر
 .ت8الشكل ط

 

 
 (ROI( : تحديد منطقة العمل الميمة )8شكل )

 
 

 

 Segmentationاقتطاع المنطقة المطموبة لمعمل  5 - 1 – 2

ليووووتم العموووول والمحوووااة  ووووالمر و ت ROIيوووتم اقتيوووواب الميي ووووة الميمو ووووة ط
ليموا  عو  عمميوات الترشويب عمي وا  ويوتم  جورام عمي ا  صورة ميفصومة ،

 . عا
 Gaussian filterاستخدام مرشح التنعيم   6 - 1 – 2

التفصووووووويلت طالويووووووووي الاقي وووووووة  مووووووون الصوووووووورة الم تيعوووووووة  نيلحوووووووظ 
ف التفصووووووويلت آ  مسيتسووووووو ب  رعيووووووواوالتجاعيوووووووا لي وووووووا كهيفوووووووة مموووووووا 

مت ميووول مووون معالجوووات عمووو  الصوووورة ل  جوووراميتيموووب ت لووو لك minutiaeط
  الويوووي الرميسووية والهايويووة  وو   التفصوويلت وار  ووام قووار ارمكووان عموو

العريضووة والويوووي الهايويووة  ووالويوي الرميسووية  ا حتفوواظ ل ووي،  م ل ووي
ت ايعوووووات والتفرعوووووات مووووون ي ووووواي الي ايوووووات والللسوووووتفااة افقووووول عرضوووووا 

 مرشوووب التيعووويمو لوووك  اسوووتواام الياتجوووة مووون كووول اليووووعين مووون الويووووي 
افصووووومية ت يوضوووووب الميي وووووة  ات ا  تموووووام 9الشوووووكل طت. Gaussianط

 .التيعيموحالت ا  عا استواام مرشب 
 

 لممعالجة الأولية Gaussian( : استخدام مرشح التنعيم 9شكل )
 

 Features extractionاستخلاص الميزات  2 -2

 استخلاص خطوط راحة اليد 1 - 2 -2
عممية اسوتولا ويووي راحوة اليوا التوا تكوون قاتموة  كهور مون   و تتم 

 Maximum اسوووووتواام يري وووووة  عمووووو  ميحيووووو  طو لوووووك محيي وووووا 

curvature ارجووووة ا حتمووووال يري ووووة والتووووا تعتمووووا تprobability 

score يجوووواا الكهالووووة المستعرضووووة لكوووول ي يووووة طرpixelحيووووث تووووم  ت ،
سووا  ا لووا اسووتولا ويوووي  وراة افصوو و ، اسوتواام  وو   الووار ميووة 

  اسووتواام الووار ميووة  عوول اسووتولا ويوووي راحووة اليووا  لووا  وو اوتووم 
اسوووووتواام ووار ميوووووة  عمووووو  يوضوووووب يتوووووامج ت 11الشوووووكل طو ، فول مووووورة و 

 ميحيا  ستولا الويوي لا  صمة راحة اليا.
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 خوارزمية أعمى منحني لاستخلاص الخطوط في بصمة راحة اليد( : استخدام 10الشكل )

 

عمميووة اسوتولا ويوووي راحوة اليووا  لو   عوو  الت يوو لووا  قوا تتعور 
 un-singleيري ووة الي يوووة غيوور الوحيووواة تي يوووق يجووب لووو ا الويوووي 

point) ميوووة  ووو   الويووووة لوووا عمميوووة اسوووتولا الميووو ات . ر ووورا ت   
رياضووووووا يوالوووووو  وعموووووول التفوووووواف ة عووووووا تيفوووووو   وووووو   العمميووووووة  اسووووووتواامو 

 ، ت عموو  صووورة راحووة اليووا الياتجووة موون الويوووة السووا  ةconvolutionط
تأهير ا عمو  صوورة راحوة ات  -المستوامة ط اليوال  ت يوضب 11الشكل ط

 اليا.

 

 
 ( عمى صورة راحة اليد(un-single point( : استخدام النقطة غير الوحيدة  11شكل )

 

 thinningالتنحيف  2 - 2 -2
يوتم اسوتوام ووار ميوة التيحيوف  اسوتواام اهيوين مون التكورارات الفرعيوة ، 

لووووا الصووووورة الهياميووووة ، اورات كوووول ي يووووة جووووكوووول تكوووورار ي وووووم  اراسووووة م
واعتموووااا عمووو  سمسووومة مووون معوووايير حووو ف الي يوووة  ي وووو  ال ووورار  حووو ف 

عمميوة يوضوب يتيجوة تي يوق ت 12الشوكل طو ت مون عامون، pixelالي يوة ط
 .راحة اليا لويوي التيحيف

 

 
 عممية التنحيف لخطوط راحة اليد( : 12شكل )
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 Minutiae pointاسمممتخلاص نقممماط التفصممميلات  3 - 2 -2

extraction 

وليووة  سووتولا  عووا المعالجووات افعمميووة اسووتولا التفصوويلت  ت ووا 
، حيووث يووتم تحايووا الي ايووات ل وو   الويوووي ويوووي راحووة اليووا والتيحيووف

ت 13ت والشووووووكل طBifurcation لك التفرعووووووات طت وكووووووTerminationط
  يوضب الي ايات والتفرعات لا الويوي المرتفعة ل صمة ارص و.

 راحة اليد( النيايات والتفرعات في خطوط بصمة 13شكل )
 

-ت عموو  الصووورة وال حووث عوون رقووم 3*3يالوو ة  حجووم ط  وورمرارويووتم  لووك 
 ت.14من اليوال  الموجواة لا الشكل ط -4-و  -1

 

 
 ( أوضاع الخطوط لبصمة راحة اليد14شكل رقم )

 

الويووووووي  مووووونالتفصووووويلت عمميوووووة اسوووووتولا ت يوضوووووب 15والشوووووكل ط
 . صمة راحة الياالموجواة لا 

 yو  xالتفصوويلت عوون يريووق تحايووا قوويم ارحووااهيات  صووييفتيووتم  هووم
ت لمتفرعوووات 3ت لمي ايوووات و ط1ت ويووووب التفصووويل طthetaط و اويوووة ا تجوووا 

 وكا تا  

Termination ( X, Y, Theta, 1)  & Bifurcation (X, 

Y, Theta, 3)  

 

 
 استخلاص التفصيلات من خطوط بصمة راحة اليد( : 15شكل )

 

 Post processingة النيائيعمميات المعالجة  4 - 2 -2
، عموو   يووتم  يووا حوو ف التفصوويلت غيوور المرغوووب لي ووا طغيوور الح ي يووةت

تكوووون قري وووة مووون  عضووو ا وحسوووب قيموووة سووو يل المهوووال التفصووويلت التوووا 
ت يوضوووب 16والشوووكلط ت يوووتم تحايوووا ا ل ووو ا الغووور .thresholdعت وووة ط

تووو ن  والتووا ،  التفصوويلت الي اميووة المستومصووة موون  صوومة راحووة اليووا
 يايووووات لووووا حالووووة التسووووجيل ،  مووووا لووووا حالووووة التح ووووق  و اللووووا قاعوووواة 

و ويوووة لوووا يوووتم م اريوووة  ووو   التفصووويلت موووو التفصووويلت الملالتعريوووف 
 . قاعاة ال يايات طال والبت

 

 
 ( : التفصيلات النيائية المستخمصة من بصمة راحة اليد16شكل )

 

 matchingالمقارنة مع القوالب  3 -2

 عمميووووووة تصووووووفير ا تجووووووا   قامووووووت افوليووووووةالمعالجووووووات   حووووووا   ن مووووووا 
 م اريوووة كووول ي يوووة موووو توووتم ت لووو لك لوووان عمميوووة الم اريوووة orientationط

تستوام عمميوة قيواس المسوالة  وين التفصويلت الم ا مة ل ا ول لك الي ية 
مصورة الماومة مو التفصيلت لوا ال والوب المو ويوة لوا قاعواة لالتا عة 

ال يايوووات رجووورام عمميوووة التعووورف عمووو  الفووورا  و عمميوووة التح وووق  تي يوووق 
ت موو تحايوا قيموة عت وة لممسوالة  Hausdorff Distance ووار ميوة ط
  التفصووويلت. و ووو   اليري وووة   تحتووواج  لووو  ي يوووة مرجعيوووة و اويوووة اتجوووا

التوووا ، و [13] ت 2ت وط1 وووين قووويم التفصووويلت ، وكموووا لوووا المعاالوووة ط
   (X , Y)تي  ان عم  مجموعتين من الي اي مهل 
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 ت ...1ط

 ت ...2ط
 

 وسوواورف الغيوور موج ووة والموج ووة مووهلن مسووالة ت  dو   HDحيووث 
 عم  التوالا .

و وووو   اليري ووووة تكووووون حساسووووة جوووواا للضوووويرا ات الصووووغيرة ، لوووو لك تووووم 
 modified Hausdorff distanceتحسويي ا واسوتواام ووار ميوة ط

(MHD)[13]ت وتكون المعاالة  الصيغة التالية  - 

  ت ...3ط
 

ن مجموووعتين غيوور الموج ووة ا وووتلف لووا المسووالة  ووي MHDوتمهوول  
 من الي اي .

 والأعمال المستقبمية الاستنتاجات -3
تم استواام عممية التميي   استواام  صومة راحوة اليوا عون يريوق تكووين 

مووووأوو ة موووون قاعوووواة  يايووووات ت شوصووووا 81ط مكويووووة موووونقاعوووواة  يايووووات 
ت صووور لميووا لكوول شوووا 7ووو ن تفصوويلت طعوون يريووق  [14] ميووةلاع

ا ، و عوووا عمميوووات توحيوووا ا تجوووا  موووأوو ة عووون يريوووق الماسوووب الضووووم
لمصور وعمميوة اقتيواب ميي وة العمول واسوتولا التفصويلت لمويووي 
الموجوا لا راحة اليا، و عا اجرام عمميوة الميا  وة لصوورة اليوا الماوموة 

 اسووووتواام لعموووول الفحووووا مووووو ال يايووووات المو ويووووة لووووا قاعوووواة ال يايووووات 
التفصوووويلت لووووا  ت التووووا تعيييووووا لوووورق المسووووالة  ووووينMHDووار ميوووة ط

  .ت pixelي ية ط 31 ت اربالصورتين التا يتم الميا  ة  يي ما والتا 
تم الحصووول عموو  يسوو ة يووو عووا تحويوول  وو   المسووالة الوو  يسوو ة ممويووة ، 

ت FRR% يس ة الورل  الوواي) ط 634 % و 9336 مغت تميي  عالية 
 %.71ت عيوووا قيموووة عت وووة  مغوووت FAR% ليسووو ة ال  وووول الوووواي) ط1و

% يسووووو ة الووووورل  الوووووواي)  1325% و 98375مييووووو   مغوووووت ويسووووو ة ت
ت عيووا قيمووة عت ووة  مغووت FAR% يسوو ة ال  ووول الووواي) ط1ت و FRRط

وظ ووور ان قيموووة العت وووة  عووول  ايضوووا   تووو هر عمووو  يسووو ة ال  وووول % 65
فن  وو   اليسوو ة تعت وور غايووة لووا الويووورة ، حيووث  ي ووا توو ام ، الووواي)

 . ل  اوول شوا غير موول  ل  اليظام 
موووو قموووة لوووا يسوووب  اه توووت اليري وووة كفوووامة عاليوووة واقوووة لوووا التمييووو ا قوووو 

ت يوضووب  عوو  1والجوواول ط، ت FAR=0%وواصووة ط التمييوو  الووواي)
 .اليتامج التا تم الحصول عمي ا

 : بعض النتائج التي تم الحصول عمييا(1جدول )
 لتي لياا القالب  صورة صورة الفحص ت

 أعمى تطابق 

 نتيجة المطابقة
 MHDباستخدام 

 إلى نتيجةال موائمة
 النسبة المئوية

1 Im1_1 Im1_3 4.72 84 

2 Im2_1 Im2_8 0 100 

3 Im3_1 Im3_2 7.08 76 

4 Im4_1 Im4_2 7.06 76 

5 Im5_1 Im5_2 6.9 77 

6 IM6_1 Im6_4 0 100 

7 Im7_1 Im7_2 5.03 83 

8 Im8_1 Im8_4 7.8 74 

9 Im9_1 Im9_4 8.37 72 

10 Im10_1 Im10_6 7.98 73 
 

لا المست  ل سيتم العمل عم  اضالة يري وة هاييوة  سوتولا الميو ات 
 ت والعمل عم  امج اليري تين، وايجاا يري ة  لضل Minutiaeط

لمميا  وووووة ل يوووووااة يسووووو ة التمييووووو  وصوصوووووا موووووو  يوووووااة قاعووووواة ال يايوووووات
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Abstract 
The palm print Contains main and secondary lines has many important features, which make it one of the 

important characteristics of biometric with possessing high acceptance by users for recognition3 

In this paper , a new method is proposed to identify individuals using palm print recognition based on details of 

minutiae. In the beginning the main and secondary lines were extracted using the maximum curvature method. 

Then the minutiae points ( Ends and Bifurcations) were extracted by convolute windows(3*3) with the points of  

lines to determine these points (minutiae).  

The modified hausdorff distance MHD algorithm is applied  to compare the input templates with database that 

need to identify or verify persons. 

Many matching process were applied and many thresholds were studied to obtain the best recognition which 

reaches 99% for 65 threshold, which proved the efficiency of the proposed algorithm very high accuracy in 

recognition and decrease of error rates3 

Key words:  biometric - Identification- Verification- Palmprint- minutiae 
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